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ngeniera Robdiica

2
Competencias:

3. Diseiar sistemas mecalronicos y robéticos con base en los
manufactura para brindar soluciones tecnologicas innovadoras a las necesidades de Ios procesos productivos y servicios.

2. Desarrollar soluciones de automaizacion de procesos productivos y servicios mediante la
mejorarla productividad y calidad del proceso y producto.

1. Gestionar el mantenimiento a sistemas mecatranicos y robdlicos mediante herramienias adminisiralvas, tecnicas de diagnstico y predicaién de fallas, asi como procedimientos de mantenimiento
lespecializado para reducir el tiempo paro, incrementar la disponibilidad del equipo y contribuir a la rentabilidad de la organizacién

eléctricos, electronicos,

roceso y la d

mediante metodologias, herramientas de disefio, simulacidn y

robdticos para

lequipo.

|detectar la falla, determinar las
lacciones correctivas y mejorar el plan

Propuesta de acciones correctivas y recomendadas
para eliminar la ocurrencia, reducir la severidad e

Propuestas de mejora al plan de mantenimiento.

((TMEF), Tiempo Medio Para Reparar (TMPR), Tiempo Promedio
[Para Fallar (TPPF), Tiempo Entre Mantenimientos Preventivos
(TEMP), Tiempo Promedio entre Mantenimientos Preventivos.
(TPAMP), Disponibilidad (DISP), Confiabilidad (CONF)

(Conceptos de: Mantenimiento Productivo Total (TPM),
Imantenimiento Proactivo, mantenimiento Basado en Fiabilidad
I(ReM)

[Fundamentos de administracién de mantenimiento.

[Sequridad e Higiene industrial

Pinciiesde caldad ot rengeneria, S Sgma,pokeycke
5ss.

it Bxvamos o unciones (Maximos y Minimos), de
(Gréficas de funciones.
Fundamenos de lecrcidady magnetso
Fundamentos de Estat
ailos para I toma do eciones: Masinin o Waid
Maximax, Hurwicz, Laplace y Savage.
Principios de ciruitos eléctricos.
Fundamentos de metrologfa indusiral: conversiones,
|dimensiones y tolerancias, limites y ajustes,

Fundar de maquinas eléctricas.
Fundamentos de mecanismos y maquinas: lubricantes,
potencia mecanica,
Fundamentos de esttica y dinamica: conceptos de masa,
|velocidad, inercia, momentos, friccion
Fundamentos de resistencia de materiales: esfuerzo,
resistencia, flexion, fluencia, fatiga, deformacion eldstica,
torsién, rigidez, dureza.

[ASTM: N

sus pruebas y
lsu manufactura
|ASME: Normas

industrial
H

FASE 1 FASE 2
ELEWENTOS PARA INTEGRAR EL PERFIL PROFESIONAL POR COMPETENCIAS ELEWENTOS PARA INTEGRAR EL PERFIL PROFESIONAL POR COMPETENGIAS (PPC)
PERFIL PROFESIONAL T e PRACTIcA 1. SABER (TEORIA) T WseR
| PERFIL PROFESIONAL L1, UNIDADES DE COMPETENGIA 2. CAPACIDADES Saber tebrico)
O TR AVerbo B) Objeto ©) Condicion Aerbo | B) Objeto ©) Condicion D) Criterio de desemporio Nacionados de otras disclpll i e e et ke e R el
55 co2 co3 cos c05 co6 cor co8
Gestionar el mantenimiento a sistemas Mantener [eauipos [con base en un plan e Flanear TTabricante, |Elabora un plan e ncya meticas de ndustral ONE 20654 Equipo de Computo Responsablidad,
Imecatrénicos y robsticos mediante herramientas mecatronicos y | mantenimiento y mediante técnicas lequipos. horas de | técnicas de automatizacion industrial UNE 20863 Software de administracion de mantenimiento Puntualidad
lacministrativas, técnicas de diagnéstico y robéticos | procedimientos de mantenimiento mecatronicos y  [irabejo del equipo, condiciones de Tipos de mantenimiento Fundamentos de administracien de empresas. UNE EN 13269 Manuaes y catélogos de equipos industriales fitico
prediccion de falas, asi como procedimientos de establecidos bajo el marco robéticos loperacién, d [Diagramas de Gan Fundamentos de administracien de procesos industrisles | UNE-EN 13306 Fichas tecnicas de equi Capacidad de andliss y sintesis
Imantenimiento especializado para reducir el normativo y de sequridad para materials, protocolos de seg\mdad e |Actvidades [Fundamentos de fisica Estadistica descrptiva UNE-EN 13460 Historial de mantenimiento Gapacidad de organizar y planificar
liempo paro, incrementar la disponibiidad del [ isminuir el tismpo de paro del nigiene, para detectar necesidades y |Periodicidad INeturaleza y clasifcacién de los eauipos Ofimatica basica UNE-EN 15341 inventario de equipos, refacciones y consumibles | Toma de decisiones.
lequipo y contribui a a rentabildad de la lequipo e incrementar su vida Gt rogramar sccones e mantenimiot Fores do abefo [Formatos de mantenimiento Sequridad e higiens industrial UNE EN 29000 [Trabjo en equipo
lorganizacion Tiempo de sjecucion (Caracteristicas técnicas e los eauipos Procedimientos de mantenimiento a los elementos y UNE-EN 60300 Conciencia ecolégica
Responsable de actvidad Simbologia de sistemas mecanicos, eléctricos, slecirénicos y de | materiales mecanicos elécticos, electronicos y de control |La Norma UNE-EN 13450:2000 es a version tico
Personal requeri control Circutos hidraulicos, neumdticos, eléctricos y electionicos [oficial,en espariol, e a Norma Europea EN Ordenado
Herramier Hrtomientasbasica de convol d cadad ingiés 1
Refacciones y consumibles requeridos IProcedimientos de disposician y manejo de residuos Procedimientos de Calibracién de instrumentos de control
Senvicios especiles Procedimientos de instalacion, montaje y monitoreo de
Presupuesto estimado maguinaria y equipos de control
Fundamentos de costos y presupuestos
Ejecutar |accones e [d ] Ejecuta la [Simbologia de ingies Loy Federal del Trabajo T g
i i en acuerdo a |neuméicas, hdréulicas, voz y datos. Principios de resistencia de materiales Ley del IMSS. industiel Responsabilidad
preventy pricoicede s aigne, e ko y et esalccny gt Sinboge e oo B, ko y reanbtoos T  prpiacatn ca os mataes Normas STPS NOM 004 Sistemas de Mquinas herramientas convencionales: Orden y Impieza
lcorrectivo doal a 0 ISequridad e Higiene industral Fundamentos de procesos de manufactura proteccion y d e snia 6 Discipina
lestablecidos y normas aplicables para ISimbologia y senalética industrial de seguridad Fundamentos de electricidad y magnetismo maquinaria I y
lasegurar el 8 yescita lcentros de traba electronicos. Honestdad
resalver las falas. Tipos de mantenimiento Fundamentos de metrologia industrial NOM 006 "Mancio y almacenamientode | Méquina multprocesos de Soldadura. Liderazgo.
Rutina de inspeccion requisitada. (Conceptos de mantenimiento preventivo y correctivo. Fundamentos de maguinas eléctricas materiales" Banco para pruebas de Refrgeracion. Manejo de confictos
Procedimiento empieado. (Conceptos e Mantenimiento Productivo Total Fundamentos de elecirénica NOM 020 “Recipientes sujetos a presion, Banco de pruebas de sistemas mecénicos. [Toma de decisiones.
Herramientas, materiales, refacciones y consumibles | Técnicas de conlrol de inventarios: efacciones  insumos Fundamentos de eléctica recipientes criogénicos y generadores de vapor [Banco de pruebas de sistemas electrohidraulcos. | Trabajo bajo presidn
lempleacos. Procedimirtos de maneio isposiconderesiducs Funamanios e ecsrica 3 Banco de prusbas de sistemas electro neumdticos. | Analitico
Tiempo de ejecucion. rincipios. electronicos, icay dinémica INOM 026 "Colores y seiales de seguridad e [Equipo de pruebas para electrérica.
Recomendaciones Imesanicos, robsticos y de conrol recrion e (uncmnam\enla de sensores y actuadores  [nigiene” Componentes de Automatizacién.
Liberacion por parte del usuario. Tecnicas 2 quimica INO 029 “Mantenimiento de las instalaciones | Equipo de andlisis de vibraciones.
Técnicas de lubricacion leléctrcas en los centros de trabajo" Estetoscopio de mecanico
Para mantenimiento correctivo Moo ea diciones de seguridac Liquid
Identifcacién del equipo. Prevencien, proteccién y combate de incendios |Software e mantenimiento
Diagnéstico de falla len os centros de trabajo” Equipo de protecion personal de seguridad Industrial
Acciones para a correccidn de falla NOM 154 *Equipos conra incendio” Refacciones y consumibles de mantenimiento
Procedimiento empieado. Famiia de normas ISO 9000 *Sistemas de | Manuales y catlogos de equipos y componentes
Herramientas, materales, refacciones y consumibles Gestion de Calidad® mecatroni
lempleados. Politcas internas Banco de prusbas de control de motores
Tiempo de ejecucion. NOM.001-STPS NOM-001-STPS-2008,
comendaciones. Edifcios, locales, instalaciones y areas en los
Liberacion por parte del usuario ko d ko onones s segias
Formuiar [estrategias de _[mediante tGonicas de anaisis de [Realzar [andlsis de _[considerando los parametios y Elabora un Informe de causas y efectos de falas e | Técnicas de andlis de fallas: modal e fallos y efecios Ingies. z bservador.
prevencion de |causay efecto de falla, monitoreo lcausas y efectos [condiciones de operacion, bitacoras de |maquinaria Andlisis de Causa Raiz (RCA), Andlisis de Pareto, [Expresion oral y escrita Noma 150 55001 Assel management. 2014 nfemet |Anaiic
allas en l6e parémetros e funcionamiento e fala de mantenimiento, manuales actores crticos y causas raiz que deerminanla | Andlisis e Cricidad, Diagrama de Ishikawa, Simbologia de ¢ nstalaciones Andlisis de i (Procesador de [Sistematico
maquinariay  [para proponer correcel maquinariay  [fabricante, empleando las severidad, ocurrencia y deteccion de fas falas  efectos lelectricas, neumaticas, hidraulicas, voz y datos. Gausa-Raiz texto, hoja de calculo, diapositivas, corre atvo,
lequipos. incrementar la disponibiidad del leauipo. metodologias de andlsis e falas, para del equipo. Indicadores de Mantenimiento: Tiempo Medio Entre Fallas Simbologia de circuitos Eléctrcos, hidraulcos y neumticos  |AISI: Normas de composicién de aceros. lelectronico). Responsable.

Con iniciativa.

|AWS: Normas para procedimientos,
levaluaciones y

industrial
M h

INACE: Codi

|ambientes corrosivos.
|API: Normas para la industria del petrsieo
SAE: Normas para a ind!

Equipo de medicion de parémetros eléctricos y
lelectrénicos.

UNS: Clasificacion de metales y aleaciones.
metalicas.

|ANSI: Normas y estandares de equipos,
méquinas e instalaciones industriales.

Manuales y catélogos d o
mecatrénicos
Planes, bitécoras y formatos de mantenimiento.

Capacidad de sintesis.
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Normas STPS NOM 004 "Sistemas de

Creatividad

e aves o splcacio o eeicas y [Elabora na propue 0 v ingiés. Equipo de insiumentacian eléctica, electionica
ara i roicin d s que omenga s sgisms Jachores Fundamentos de fisica proteccién y dispositivos de seguridad enla |mecnica y éplica Honssidad
predictivo enicreoen euiposy mécuinas e [olmerion bies f sistemas industrises bles d de estélica y dindmica maquinaria y equipo que se utlice enlos  |Sistemas de visién artfcia
| fabricante Imonitoreo (Calculo diferencial: azones de cambo. lcentros de trabajo”, Equipo para andliss de vibracien, termografia, Toma de decisiones.
| tas condiciones de operacion para |-Variables. y puntos criicos de control Tecnicas de acoplamiento, ad 2 Propiedades Tos materals. NOM 006 “Mancjo y almacenamiento de |lubricantes, Proacivo
propor sobre | L |y ransmision de sefiales ropedadeny comporamentos e Nudes materiales’ quipos y sistemas de adquisicén de datos nnovador
proceso |Estadistica nerencia, NOM - 005-TPs- 1998 Equipos
de monitoreo Principios de resistencia de materisles mélica NOM - 107-5TP- 1994 Equipo para monitoreo y diagnbstico de fallas |Adaptacion al cambio
- Interpretacién de resultados FFundamentos de melrologia. Expresion oral y escrta NOM - 106-STP- 1994 Equipo de medicion de parémetros fisicos
y Iplande  |Fu Extrapolacién - 109-STPS-1984 I Transductores
mantenimiento Teoria de andisis de vibraciones mecanicas. |Anélisis numérico: formulacién Euler-LaGrange, elementos ~[NOM - 110-STPS-1094 Equipo de diagnsstico de falas
Tecicas de moniloreo de vibraciones mecénicas fiitos M- 111-STPS-1094 Equipo de computo
Tecricas de moniloreo predictivo Programacien visual NMX - CC.018-1996-IMNC Equipos de comunicaciones y redes industrales
instrumentacion virwal 150 23 Interfaces hombre-Maquina
150 184
NOM - 2515SA1-2011 innocuidad de alimentos
Desarrollar o Planear ediants ef s Gades, [ medrte o anilos dolproceso v y W Tobaiica Idustral ngs [ANSITSA 5.4 Equipo de comput Eics
esos productivos y servicios mediante la lde procesos | necesidades de automatizacion loperaciones y utizando o y de los procesos senvicios de ofiméticas |ANSISA s5.2 Internet Discipina
incorporacién sinérgica de elementos mecénicos, para estrucurar la propuesta de procesos tgcnicas de medicion de las varables |-Tecnologias obsoletas, actvidades manuales Fundaments o par ngeiria (Comunicacién oral y escrita INOM-001-SEDE 2012, Software de apicacion (CAD.CAM,CAE,CIM) lOrden
elécticos, electrénicos, controly ejecucion del proyecto susceptibles @ [de entrada y saida, h de |repeliivas, d sitems ndusiies Fundamentos de planeacién de a produccion EC TC Manuales de especifcaciones técnicas de lObservador
robéticos para mejorar la pmduc\wldad Jcated Jeutomatizar  [andlisis y gestién i u Fundamentos de ergonomia INEMA (MG-1) lcomponentes mecnicos, elécticos y elecliénicos [Andisis
el proceso  product lstablecer los proceso, X de estética y dindmica Sequridad Industrial 150 128:34 Eaubo e rstumentacin dctice detnca, Tabjoon g
o automatizar én, normas de seguridad, pinci e deciincs ot arao o s Fundamentos de ingenieria econémica NOW-008-SCFI-2002 mecénica y & |Autodidacta
normas de calidad y produccin éa NOM-001-5TPS 2008 o d mdiiondeparimetros ficos etédico
Digramaaboaues el proceso [Fundamentos de redes mduslna\es NOM-002.5TPS-2010 Software de simulacion de procesos Proactvidad
técnicas de la I proyect NOM.004-STPS- 199 Honestidad
hengn ectin almentacion, potenciamecanica . éiodo d slucén do proiemas d nenira g de1d NOM-006.-5TPS-2000 Razonamiento l6gico y matemtico.
eléctica NOM-011-5TPS-2001 Iniciativa
-Protocoios de comunicacién NOM-020-5TPS 2011 Razonamiento inductivo
-Descripcien e los subsistemas mecénico, electénico, NOM-022.5TPS-2008, Razonamiento deductivo
eléctrico, computo y elementos de control 150 9000- 20 o n
-Diagramas de Ia nterrelacién y sinergia de los 10 1
lelementos y subsistemas mecénicos, eéctricos, EEE 1122004, 802.3
electronicos y de contrl de la maguinaria. INEMA 250. Capaciad de sinsis
-Dictamen del estado de Ia maguinaria existente UL 50. Capacidad de planificacion
6n técnica, bitécora 137551 (Capacidad de organizacién
mantenimiento, ao de fabricacion, oigen de la EC 50034-30:2008, 60034-2-1:2007, 61131-3 Resolucién de problemas.
iecnologia, costos y accesibidad en el mercado Empatia
nacional  intemacional de refacciones para (Comunicacién efectiva
Formuar[proyecios [Gonsiderands fos resuliados el Elabora un proyecto de aulomalizacién de procesos y | Mélodo de salucion de problemas de Ingenierta: metodologia de a[Ingiés Normas de Tolerad y Dimensionamienta | Hoja tecnica ca
innovadores de |diagnstco, requerimientos de sistemas que incluy Investigacion y método ingenieri undamentos de metrologia industrial Geomético Equipo de computo Workstation Discipina
integraciony |automatizacion, estudio de vigiancia |Tituo Metodologa de diserio Propiedades y tecnologias de los materiles IASME Y14.5: Sensores y acluadores industiaes lOrden
6n  |iecnolsgica, 6 F p proyectos o i bologia industrial Norma ety Snvios PLC's lObservador
lde procesos y ibles, normatividad problema Procesos de manufactura, productvos y de servicios Simbologia de planos arquitecténicos, ¢ nstaaciones 1509000 ONC Tomo Frosacora |Andiiis
sistemas lapicable a través de las técnicas de |- Objetivo Principios de automatizacién y robdtica industial,programacién  [elcircas, neumticas, hicrauiicas, voz y dalos Normas de Comunicaciones Industriaes: |Autodidacta
Jautomatizacin y administracion de |- ustficacién e trayeciorias, control  interconexicn de robots industriales. |Simbologia de circuitos Eléctricos, hidraulcos y neumdticos  |DIN19249 o s etédico
ectos para atender dreas de - Resultados del diagnéstico |Automatizacien induslral: sensores, actuadores, controladores, |Simbologia de planos de fabricacion ENs0170 Sistemas de visién Proactvidad
g égi sistemas de visién, robots, HIy protocolos de comuicacién | Técnicas de control estadistico de la produccién Ens0250 Dispositvos de red Honestidad
blocuat " Jecizs } 9 i ecaiisn
[Automatzar [procesos d = o G |medante o disono de ak Vel v Giseno de ai Viegicads [inglés NOM-001-5TPS Equipo de computo Responsailad
producciono |automaizacion mediante la lcontrol, y monioreo (Ofimética NOM-002.5TPS Software e programacién (Capacidad de abstraccién
senvicios programacién, implementacion ¢ monitoreo, |y sistemas incluyend dad gica ¥ secuencial F NOM-006.5TPS Equipos perifricos |Andiisis
integracion de sistemas variables y secuencia lgica del Programacion e sstemas de control inteigente) NOM-000.5TPS Banco de instrumentacién eleclénica |Autodidacta
mecatrénicos, robdlicos y elementos| I de acuerdoa de monitoreo Planeacion y admiistracion de proyectos NOM-011.5TPS Banco de automatizacien industrial Vetsdico
a 6 p v para controar y monitorear el proceso. |delproceso, junto con la aréfica de o 6n ndustria |Algebra lneal NOM-004-5TPS o industrial
su optimizacién y contibuir a fa robots licho algoritmo programacn de sscnas Hil Calculo vectorial NOM -017 STPS Manuales de programacien, fihas técnicas y Razonamiento inductivo
lsequridad, calidad y productividad 3 visén Ecuaciones dierenciales NOM-018.5TPS atalogos de equipos. Razonamiento deductivo
lde la organizacien. para redes industises Dinémica NOM-026.5TPS Taretas de adquisicién de datos Toma de decision
- Resuitados de Ia simulacion o emulacion del provanacin g perircos NOM-020.5TPS Tarietas de desarrolo de dispositivos embebidos [Innovacién
programa. o tayecioras de obots NOM-027.5TPS programacié 2
- dcisiony ESTANDARES TIA/ EIA obots (Capacidad de planificacion
d INORMA Ts68A (Capacidad de organizacién
mploment [sstomas de Gagnésico [ quipos y lementos ds aulomatzacion de |Insirumentacién ndustral Fundamentos de programacion estructurada y periéricos [Norma IEC 61131 Equipo de Campuio Desireza manual
ar 2 o & proceso industrial industrial Fundamentos de administracien de procesos industrisles |NFPA 70E Manuales y catélogos de equipos indusiriales (Ordenado
interconexién, acoplamiento y realizando lo siguiente IRobtica industrial 6 EEE 802.11 Fichas tecnicas de equipos Vetsdico
6 cluadores, v yredes Procedimientos de instalacion y montaje 1SA Standard $5.1 Insirumentacion electrénica |Anciisis
lgents,intrtaz e |y sada lsstema do conrly F 2 métricas de maquinariay equipos de |NFPA 70.07 Controlador Logico Programable Sintesis
ysistema de estandares y lcontrol IANSIRIA R15.06 Tarieta de adauisicion de datos Proaciivo
cono, empleandoheramieias | nomas stabiocids. Medicones eléciricasy dimensionales Seauridad  higene ndusrl EEE STD-1228 Software e programacion Toma de decisiones
lespecializadas, bajo un marcode |- Simbologia elécticos, electrénicos y de |Electrénica analégica Software de simulacién nnovador
o control |Algebra lneal Software de manufactura HI Responsabildad
|2 uncionalidad requerida. Calbraion d os sstamas de medicén y conrlde | Sonaes do entada y salda dodatos Calculo vectorial Dispositvos de vision atficial Trabsjo en equipo
Jacuerdo a los parémetros del proceso, Sensores y acluadores Ecuaciones dierenciales Mduios de entradas y salidas analdgicas para PLC. [Etco
Pruebas de operacion y ajustes. [Fundamentos ce hidrauica y neumtica Series y transiormadas Interfaz de programacién para PLC Colaboratv
(Caracteristicas técnicas de equipos Dindmica Sensores y acluadores Conscionc suseiable
y reporte de usuario Fundamentos de fisica Herramientas manuales para instalacion y montaje
tgenico que contenga: Iinmica y control de robots Electicidad y magnetismo industrial
ntegrar [sistom edaierocodmerios do coedGn 1000t i dfena ecal oo o 0633 un | Smbooladoplanos arfecacs, o aacores e s o Slociinica, mecanica, de |Emprendedor
mecatricos y |decticay loorinica, g scopamients process roalsando 0 St Ineumticas, hidraulcas, voz y d Electronica digtal Ediicos, ocales, ydreas enlos |calbracion y i |Observacién
robdlicosa |y ensamble mecénico, programacian y |-Ensamble y conexiones de acuerdo a planos, St docreuios Ection, nirlcosy neumticos |Propedacentecnologia d os ateriaes lcentros i i
rocesos de 6 esté b los procesos p servicios Metodologia de a investigacion ol i I logicas, dighales y de Comunicacién efectiva
produccion |control industial; interfaces |Disposit Condiciones de sequridad - Prevenciény |potencia Honestidad
lempleando las heramientas e acuerdo o equermienos dol o electsricas,isemas aecienicos do pieria Fundamentos de fisica proteccién conira incendios en los centros de | Software para la programacién, controly Iniciativa
espeiliadas, balo i marcode | Calbrackén do medeion y conrlde uimica lrabo. manipulacién de robots indusiriales Responsable
o Sensores acusdars pavaiaks |Algoritmos y légica de programacién NOM-004-STPS-1999, Sistemas de proteccién |Software de programacion de Trabajo en equipo
interaccién sinérgica de los elementos |-Pruebas de operacidn y austes. Programacion de sistemas de contrl industria, (Ofiméticas y dispositivos de seguridad de la maquinaria y |Software de disefo electrnico, mecnico, Liderazgo
lque componen el sistema y el proceso de metrologia leauipo que se utiice en los centros de trabajo ~[neumitico, hidraulico y de contol (Ordenado
|y documenta el procedimiento realizado en una Sistemas de monitoreo y control Series y transiormadas NOM-011-5TPS-2001, Condiciones de frramientas manuales para instalacién y montaje | Sistematico
memoria técnica que incluya: Redes industriles (Célculo de elementos mecénicos sequridad e higiene en los centros de trabajo  [industrial Trabsjo bajo presion
IProgramacion de sistemas HI F 6 industriales
. ] integrar c y electiicos Principios de mecénica de fluidos NOM17-5TPS.2008, Exuipo do prfecién _|Sltaredoapcaridn (CAD, GAM, CAE, Gl Consciencia sustentable
L suouitdeta ot . L. Solercifn isn-« saneio en los
[Evaluar Gseno y sjecuden de [Habora Simbologia de ingiés o005 Sor 2002NON D38 STFE2000 [Eauipo de Gompt Eico
e sistemas. ba, asi como la un Ineuméticas, hidréulicas, voz y datos. Electronica digtal NOW-044-SCFI- 1890 Manuales y catélogos de equipos indusiriales Honestidad
Jautomaizados  (calibracien, sincronizacién y puesta en (P1o0e50: Gue inceya ISimbologia de circuilos Eléciricos, hidraulcos y neumdticos  [Propiedades y tecnologias de los materiles INOM-001-sede-2012 Fichas tecnicas de equipos Compromiso
marcha, considerand los protocolos st st s sons Fundamentos de los procesos producivs y de serviios Metodologia de a investigacion Formato IEEE nsirumentacion electrénica Discipina
peracion, para validar e o mana humano. [Método de solucién de problemas de ingeniera: metodologia de lalMetodologia del disefio IANSI RIA R15.06 H I y monta
la funcionalidad de sstemaenel  |maqaon. Investigacion y método ingenieri Expresicn oral y s industrial Perseverancia
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