MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

Primer Cuatrimestre Segundo Cuatrimestre Tercer Cuatrimestre
INGLES | INGLES
5906 5906 590-6
o INTELIGENGIA.
am;g:g;gm EMOCIONAL Y MANEID
i DE CONFLICTOS
3453 3-453
ALGEBRA LINEAL CALCULO DIFERENCIAL | CALCULO INTEGRAL
7-120-8 4-60-4 5-75-5
s I PROBABILIDAD Y
QuUIMICA BASICA Fisica EsTADISTICA
5906 5806 5755
FUNCIONES MECANICA DE CUERFO.
MATEMATICAS RIGIDO
590-6 5-75-5 61208
ADMINISTRACION DE
METROLOGIA MANTEKIMENTO
5506 5755
EXPRESION ORALY DIBWIO CIRCUITOS ELEGTRICOS
ESCRITA INGENIERTA Y ELECTRONIL
5755 / s1208 61208
600-40 600-40 600-40
|\ |
J ~
VARGAS

HUGO

RECTQR

INGENIERIA ROBOTICA
Cuarto Cuatrimestre Quinto Cuatrimestre Sexto Cuatrimestre
INGLES IV INGLES Y INGLES VI
5506 5906 5506
LIDERAZGO DE
£7iCA PROFESIONAL Laliniid EQUIPOS DEALTO
DESEMPERID
3453 3453 3-45-3
ESTRUGTURAY MATEMATICAS PARA MATEMATICAS PARA
FROREVADES DELDS INGENIERIA | INGENIERIA I
MATERIALES
3453 4-60-4 5755
PROGRAMACION DE FISICA PARA RESISTENCIA DE
PERIFERICOS. INGENIERIA MATERIALES
7-105-7 4-60-4 6-90-6
LRI PROCESOS DE CINEMATICA DE
INTERFAZ MANUFACTURA MECANISMOS
71057 5506 61057
CONTROLADORES
L6EICOS SISTEMAS DIGITALES ""’Im‘:.rﬂ”
PROGRAMABLES >
5906 61057 51208
SISTEMAS
ESTANCIA| NEUMATICOS E CoNEeE SN
HIDRAULICOS
01208 81508 4755
60040 60038 60040
" e
# . oSl S
——
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Séptimo Cuatrimestre Octavo Custrimestre Noveno Cuatrimestre
INGLES VII INGLES VIl INGLES X
5306 5906 5906
; TNTEGRAGION DE
PROGRAMACION DE DISEND DE SISTEMAS SISTEMAS
SISTEMAS EMBEBIDOS MECATRONICOS - MECATRONICOS Y.
ROBOTICOS
5506 61208 5906
MODELADO Y
SIMULACION DE 'N‘:.EONB:.?;{:LDE CONTROL AVANZADO
SISTEMAS
5755 5-75-5 7-120-8
”'sﬂggﬂ'ﬁm INGENERAASISTIDA | | SISTEMAS AVANZADOS
T POR COMPUTADORA DE MANUFACTURA
6306 5506 61208
CINEMATICA DE
e DINAMICA DE ROBOTS CONTROL DE ROBOTS
5755 5755 4604
PROGRAMACION DE SISTEMAS DE VISION
ROBOTS INDUSTRIALES ARTIFICIAL TERVODINAICA
4504 4-75-5 3-45-3
ADQUISICION Y i
ESTANCIA I PROCESAMIENTO m“;ség:::“*
DIGITAL DE SENALES ;
01208 5755 5755
60040 60040 60040

Décimo Cuatrimestre

0-600-40
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MAPA CURRICULAR DEL PROGRAMA EDUCATIVO EN COMPETENCIAS PROFESIONALES DE

| eememnimet

1. Gestionar el a sistemas. y robéticas
1éenicas de yp! 6n de fallas, asf coma

de do para reducir el tempo paro,
Incrementar la disponibilidad del equipo y contribuir a Ia rentabllidad de la
organlzacién.

1.1 Mantener equipos mecatrénices y rob6ticos con base en un plan de
‘mantenimiento y medlante téenlcas y
bajo el marce normativo y de seguridad para d\smlﬁulreluampa de pam del equipo e
Incrementar su vida Gtil.

1.2 Formular de 6n de fallas en maqul yequipos
meﬂtrﬁnimy rob6ticos mnrﬂnm: téenicas de andlisis de causa y efecto de falla,
[ para proponer correcclones

Inmmamrh dlsponLhIIIdud del equipo.

UGO GARCIA VARGAS
RECTH

INGENIERIA ROBOTICA

de procesos productivas y serviclos
mudinma s {7 slnﬁrglu de |éetrl electrénicos,
control y sistemas rabéticos para mejarar a productividad y calidad del proceso y
producto.

2.1 Planear automatizacién de procesos mediante of dingnéstica de las necesidades
de 6n para la de ejecucién del proyecto.

2.2 Automatizar praceses de producclén o servicios con hmu on un proyecto de

mediante id de
robéticos y dn 16n e Inter para su
P 1y contribuira la d, calidad y pt de la orga 6

linnovadoras a las necesidades de los proceses productivos ¥ serviclos.

3. Disenar sistemas mecatrénicos y robgticos con base en los requerimientes del
proceso y |a deteccién de dreas de oporunidad mediante metodologfas, herramlentas

de disefio, 6ny para brindar tecnol6gi

3.1 Formular disefias de slstemas mecatrénicos y robéticos can base en los
requerimientos del proceso, herramlentas de disefio y simulaclén para atender una
problemética o drea de oportunidad de procesos Industriales y servicios.

3.2 Evaluar factibllidad téenica de disefios de sistemas mecatrénicos y robéticos
medlante prototipos y pruebas considerande |a normatividad aplicable para su
aprobacién y desarrallo.
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